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La pr£sente invention a pour objet un article chaussant destine & la 
pratique d'un sport. II vise a proteger les pieds et les jambes d'un utilisateur. 

II est particulterement adapts & la pratique de sports motorists et 
plus particulferement de la moto tout terrain oH les pieds et les jambes de 
5 l'utilisateur sont tr&s exposes. Toutefois, il peut 6galement s'av£rer 

avantageux pour pratiquer la moto de route, le snowboard, le v61o tout 
terrain, le jet ski ou la randonn6e notamment 

On connait d£j& des bottes de motocross pr6sentant une tige en cuir 
sur laquelle sont fix6s des renforts en plastique. Les renf orts assurent la 
10 protection, tandis que le cuir assure la liaison entre les renforts tout en 

autorisant une certaine souplesse. De telles bottes ne sont guere satisfaisantes 
en ce que la protection est limine et la liberty de mouvement r£duite. 

D'autre part, il est divulgu6 dans WO-A-01 35781 une botte 
comprenant : 

15 - une premiere coque rigide d6finissant un corps destine k recevoir ' 

le pied d'un utilisateur et s'etendant suivant une direction d'allongement, :C 
- une deuxi£me coque rigide definissant une tige destin£e a recevoir 
la jambe de l'utilisateur et s'etendant sensiblement suivant une direction 
d'61evation, et 

20 - une articulation reliant le corps et la tige, ladite articulation 

autorisant la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation sensiblement perpendiculaires entre eux. 

Toutefois, si cette botte d'une grande resistance m£canique assure 
une protection satisf aisante de l'utilisateur et une grande rigueur dans le 

25 guidage des mouvements du fait de sa conception k calottes sph6riques, en 
contrepartie elle engendre k Tusage un confort moyen. 

Pour rem§dier & cet inconvenient et simplifier la realisation de la 
botte, sans reduire la protection de l'utilisateur, l'invention propose que 
ladite articulation autorise en outre une translation des axes d'articulation 



par rapport au corps pour amener les axes de rotation de 1'articulation 
sensiblement en concordance avec les axes de rotation du pied par rapport a 

la jambe de l'utilisateur. 

Ainsi, la botte s'adapte a la morphologie de l'utilisateur, procure une 
5 plus grande mobilite et une sensation de plus grande souplesse en suivant 
plus fidelement la complexity du mouvement de la cheville. 

Avantageusement 1'articulation comprend au moins un element 
elastiquement deformable tendant a ramener l'article chaussant dans une 
position initiale. 

10 L'utilisateur ressent ainsi une assistance progressive dans ses 

mouvements et une sensation tres presente d'assistance. 

Selon une autre ca'racteristique avantageuse de l'invention, 
1'articulation comprend deux elements elastiquement deformables disposes 
symetriquement par rapport a la direction d'elevation et presentant des 

15 caracteristiques mecahiques differentes. 

Ainsi, les caracteristiques de resistance a la deformation peuvent etre 
adaptees plus precisement aux exigences de protection de l'utilisateur, du fait 
notamment de la symetrie imparfaite de la liaison rotule entre le pied et la 
jambe. 

20 Une articulation simple et robuste presentant les caracteristiques 

precitees consiste en ce que chaque element elastiquement deformable 
comprend deux nervures sensiblement en forme de V ou de U, de sorte que 
chaque nervure comprenne deux branches comportant chacune une 
premiere extremite et une deuxieme extremite, les premieres extremites de 

25 chaque nervure etant reliees entre elles et les deuxiemes extremites de 

chaque nervure etant reliees pour l'une des branches au corps et pour I'autre 

des branches a la tige. 

Selon une caracteristique avantageuse complementaire, l'article 
chaussant comprend en outre un materiau elastiquement deformable, 
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different de celui des branches, s'etendant entre les branches de certaines au 
moins des nervures. 

Ainsi, la deformation des nervures est amortie et facilement ajustable 
en modifiant les caracteristiques du materiau elastiquement deformable. En 
5 outre, ceci evite qu'un element indesirable (cailloux, boue, sable,...) vienne 
s'inserer entre les branches des nervures et modifie les caracteristiques 
mecaniques de l'element elastiquement deformable. 

Afin de renforcer la protection de l'utilisateur, conformement a une 
autre caracteristique avantageuse, la direction d'elevation et la direction 
10 d'allongement definissant un plan median, 1'article chaussant comprend en 
outre des butees pour limiter ramplitude de rotation dans le plan median a : 
une valeur comprise entre 50 degres et 60 degres. v 

Ceci permet d'eviter des traumatismes ou lesions tout en autorisant 
une grande liberte de mouvement. 
15 Selon une caracteristique complementaire, l'invention propose que 

1'article chaussant comprenne en outre des butees pour limiter I'amplirude de 1 
rotation suivant la direction d'allongement a une valeur comprise entre 25 ; 
degres et 35 degres. 

En outre, conformement a une autre caracteristique avantageuse de 
20 l'invention, ladite articulation autorise une translation uniquement suivant la 
direction d'elevation. 

Le mouvement de translation des axes d' articulations par rapport au 
corps meme s'ils est de faible amplitude, avantageusement entre 5 
millimetres et 15 mUlimetres, procure malgre tout une sensation de liberte de 
25 mouvement tout retenant efficacement la cheville de l'utilisateur. 

L'invention va apparaitre encore plus clairement dans la description 
qui va suivre, faite en reference aux dessins annexes dans lesquels : 

- La figure 1 illustre une botte de moto conforme a l'invention en 
position repos. 
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- la figure 2 illustre la botte de la figure 1 en position de flexion, 

- la figure 3 illustre la botte de la figure 1 en position d'extension, 

- la figure 4 est une vue suivant la fleche reperee IV a la figure 1, 

- la figure 5 est une vue en coupe suivant la fleche reperee V-V a la 

figure 1, en position repos, 

- la figure 6 est une vue conformement a la figure 5, en position de 

pronation de la botte, 

- la figure 7 est une vue conformement a la figure 5, en position de 

supination de la botte. 

Les figures illustrent une botte 1 comprenant en partie inferieure un 
corps 2 destine a recevoir le pied d'un utilisateur, en partie superieure une 
tige 4 destinee a recevoir la jambe d'un utilisateur et en partie intermediate 
un dispositif d'articulation 6 reliant la tige 4 au corps 2. 

Le corps 2 et la tige 4 comprennent chacun une coque relarivement 
rigide destinee a proteger les membres inferieurs de l'utilisateur. Ces coques 
peuvent etre localement ajourees. Elles sont doublees interieurement pour le 
confort de l'utilisateur et eventuellement exterieurement. Le corps s'etend 
suivant une direction d'allongement 8 sensiblement horizontal lorsque 
l'utilisateur pose le pied sur un sol horizontal, tandis que la tige s'etend 
suivant une direction d'elevation 10 sensiblement verticale. 

La direction d'allongement 8 et la direction d'elevation 10 definissent 
un plan median P parallele au plan de representation des figures 1 a 3. La 
botte presente une face interne la et une face externe lb disposees de part et 

d 1 autre du plan median P. 

La botte 1 presente en outre une direction transversale 12 s'etendant 
sensiblement perpendiculairement a la direction d'allongement 8 et a la 

direction d'elevation 10. 

Le dispositif d'articulation comprend deux structures 14, 14' a 
geometrie elastiquement deformable disposees sensiblement 
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sym6triquement par rapport Tune sur la face interne la et 1' autre sur la face 
externe lb. 

Chaque structure 14, 14' comprend principalement une nervure 
avant 16 et une nervure arrifere 18 (les nervures de la structure 14' ne sont pas 

5 visibles sur les figures) chacune sensiblement en forme de V ou de U. Chaque 
nervure comprend une branche sup£rieure 16a, 18a et une branche inf6rieure 
16b, 18b. Chaque branche 16a, 16b, 18a, 18b s'Stend entre une premiere 
extr§mit<§ respectivement I6ai, 16bi, 18ai, 18bi et une deuxteme extr6mit6 
respectivement 16a2, 16b2, 18a2, 18b2. 

10 Les premieres extr6mit£s 16ai, 16bi des branches de la nervure avant 

16 sont reliees entre. elles dans une zone d'apex avant 20 permettant la 
rotation entre les branches sup6rieure 16a et inf §rieure 16b. Les prerniferes 
extremity 18ai, 18bi des branches de la nervure arrifere 18 sont relives entre 
elles dans une zone d'apex arrtere 22 permettant la rotation entre les 

15 branches sup£rieure 18a et inferieure 18b. \. 

Les deuxifemes extremity 16b2, 18b2 des branches inferieures sont * 
fixSes au corps 2, tandis que les deuxtemes extr6mit6s 16a2, 18a2 des branches 
sup6rieures sont f ix6es k la tige 4. 

Les nervures avant 16 et arri&re 18 pr6sentant plut6t la forme d'un V 

20 ouvert, comme illustr6, lorsque les zones d'apex 20, 22 sont tr£s localisees ou 
plutdt la forme d'un U ouvert lorsque ces zones 20, 22 sont relativement 
6tendues. 

Elles sont avantageusement disposes en opposition, autrement dit 
symStriquement par rapport k la direction d'6l6vation 10. Ici, elles sont 
25 ouvertes Tune vers 1'autre, de sorte que chaque structure 14 pr6sente 

sensiblement une forme de paraltelogramme dSformable. En alternative, elles 
pourraient dispos6es dos k dos, de sorte que chaque structure 14 pr6sente 
sensiblement une forme de >< d6formable. 




6 



Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre deux pivots 24, 26 
s'etendant sensiblement suivant la direction transversale entre les nervures 
avant 16 et arriere 18. ns sont fixes au corps 2 et coulissent chacun dans une 
rainure 28, 30 menagee dans la tige 4. Les rainures 28, 30 sont chacune de 
forme oblongue s'etendant sensiblement suivant la direction d'elevation 10 
entre une extremite superieure 28a, 30a et une extremite inferieure 28, 30b 
distante avantageusement d'environ 10 millimetres. 

Ainsi, les pivots 24, 26 contrdlentla deformation des structures 14, 
14' et peuvent se deplacer suivant la direction d'elevation, de sorte que les 
structures 14, 14' a geometrie variable definissent ainsi un dispositif 
d'articulation flottant positionne sensiblement a hauteur de la malleole de 
part et d'autre de la cheville d'un utilisateur. 

Tel qu'illustre aux figures 1 et 2, lors d'un mouvement de flexion de 
la cheville d'un utilisateur autour de la direction transversale 12, la tige 4 
pivote autour des pivots 24, 26, les branches 16a, 16b des nervures avant 16 
se rapprochent par deformation des zones d'apex avant 20, tandis que les 
branches 18a, 18b des nervures arrieres 18 s'ecartent par deformation des 
zones d'apex arriere 22. 

Tel qu'illustre aux figures 1 et 3, le dispositif d'articulation 6 se 
deforme inversement lors d'un mouvement d'extension, les nervures avant 
16 s'ecartant et les nervures arrieres 18 se rapprochant. 

De plus, lors de ces mouvements de flexion et d'extension, les 
branches superieures 16a, 18a pivotent par rapport a la tige 4, par 
deformation elastique a proximite de leur deuxieme extremite 16a 2 , 18a 2 , de 
mime que les branches inferieures 16b, 18b pivotent par rapport au corps 2, 
par deformation elastique a proximite de leur deuxieme extremite 16b2, 18b 2 . 

Les pivots 24, 26 pouvant coulisser dans les rainures 28, 30, en 
position de flexion extreme, la tige 4 vient en butee a 1'avant sur le corps 2 et 
les pivots 24, 26 viennent a proximite de l'extremite superieure 28a, 30a des 
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rainures 28, 30 pour suivre le mouvement de la malieole de l'utilisateur. Si 
Ton poursuivait le mouvement de flexion, les pivots 24, 26 tendraient k 
coulisser dans les rainures 28, 30 vers leur extremite inferieure. Un tel 
mouvement risquant d'etre dommageable pour l'utilisateur, la botte 1 

5 comprend en outre un dispositif de butee arrifere 32. 

Tel qu'illustre k la figure 4, ce dispositif de but6e arri&re 32 visant k 
limiter le mouvement de flexion comprend un teton k t&te renfl6e 34 solidaire 
du corps 2 et coulissant dans une rainure 40 de forme oblongue m6nag6e 
dans la tige 4. Les positions extremes du teton k t§te renflee 34 correspondant 

10 a la flexion et 1'extension maximales sont representees en trait mixte a la 
figure 4. 

Tel que rep6r6 k la figure 2, Tamplitude oci du mouvement de flexion;;. 
autoris6 par le dispositif d'articulation 6 est d'environ 25 degres par rapport a 
la position initiale representee k la figure 1. 
15 En position d'extension extreme, la tige 4 vient en bu tee k Tarrifere >, 

sur le corps 2 et les pivots 24, 26 viennent en but6e k Textremite inferieure r.». 
28b, 30b des rainures 28, 30. 

Tel que rep6re a la figure 3, Tamplitude oc 2 du mouvement 
d'extension autorise par le dispositif d'articulation 6 est d'environ 30 degres 
20 par rapport k la position initiale representee k la figure 1. 

Les structures 14, 14' permettent en outre par leur geom6trie en 
paralieiogramme une deformation laterale suivant une direction 
sensiblement paraltele a la direction d'allongement 8, afin d'accompagner le 
pied de l'utilisateur dans ses mouvements de pronation, supination et ses 
25 mouvements combines de torsion. 

Tel qu'illustre aux figures 5 et 6, lors d'un mouvement de pronation 
de la cheville d'un utilisateur, les branches sup6rieures 16a, 18a se 
rapprochent par deformation des zones d'apex avant 20 et arrifcre 22 des 
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branches inferieures 16b, 18b. En outre, le pivot 24 se rapproche de 
rextremite superieure 28a de la rainure 28. 

Inversement, concernant la structure 14', les branches superieures 
s'ecartent des branches inferieures par deformation des zones d'apex avant et 
arriere. En outre, le pivot 26 se rapproche de 1'extremite inferieure 26b de la 
rainure 26. 

En position de pronation extreme de la botte, le pivot 24 vient en 
butee sur 1'extremite superieure 28a de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
butee sur 1'extremite inferieure 26b de la rainure 26. Uamplitude du 
mouvement de pronation 9, autorise par le dispositif d'articulation 6 par 
rapport a la position initiale representee a la figure 5 est d'environ 15 degres. 

Tel qu'iUustre aux figures 5 et 7, inversement lors d'un mouvement 
de supination de la cheville d'un utilisateur, les branches superieures 16a, 18a 
s'ecartent des branches inferieures 16b, 18b par deformation des zones d'apex 
avant 20 et arriere 22. En outre, le pivot 24 se rapproche de 1'extremite 
inferieure 28b de la rainure 28. 

Et, concernant la structure 14', les branches superieures se 
rapprochent des branches inferieures par deformation des zones d'apex 
avant et arriere. En outre, le pivot 26 se rapproche de 1'extremite superieure 

20 26a de la rainure 26. 

En position de supination extreme de la botte, le pivot 24 vient en 
butee sur 1'extremite inferieure 28b de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
butee sur 1'extremite superieure 26a de la rainure 26. Uamplitude du 
mouvement de supination 9 2 autorise par le dispositif d'articulation 6 par 
rapport a la position initiale representee a la figure 5 est d'environ 15 degres. 

Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre un materiau 
amortissant 36, elastiquement deformable qui est different de celui 
constituant les nervures 16, 18. Ce materiau amortissant 36 est dispose entre 
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les nervures 16, 18 et remplit 1'espace separant les branches 16a, 16b ; 18a, 18b 
des nervures. 

Lors de la deformation des structures 14, 14' par rapport a la position 
initiate, le materiau amortissant 36 est etire ou compress**. Ainsi, il exerce un 
5 effort resistant croissant permettant d'eviter ou du moins de reduire le choc 
lorsque le dispositif d ! articulation arrive en but6e. 

Avantageusement, le materiau amortissant 36 adjoint k la structure 
14, autrement dit dispose sur la face interne la, et celui adjoint a la structure 
14', autrement dit dispose sur la face externe lb, sont differents, afin d'obtenir 
10 un comportement asymetrique du dispositif d 1 articulation 6. De m£me, les 
structures 14, 14' peuvent presenter des caracteristiques m6caniques 
differentes, tel qu'indique pr6c£demment. 

Le materiau des structures 14, 14' k g£ornetrie elastiquement 
deformable est avantageusement constitue de polym^res techniques tels que • 
15 les poly amides ou polyurethanes. Le materiau amortissant pr6sente 

avantageusement des caracteristiques de resistance mecanique plus f aibles. II 
peut notamment £tre constitue par de la mousse de polyurethanne. 

Tel qu'illustre, les structures 14, 14' sont obtenues de moulage en une 
seule pifece avec l'empeigne, de m£me qu'une partie intermediaire 38 liee k la 
20 deuxieme extremite 16b2, 18b 2 des branches inferieures 16b, 18b. Cette partie 
intermediaire 38 est ensuite solidement fixee au corps 2. 
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Revendications 

1. Article chaussant (1), destine a la pratique d'un sport en particulier 
la moto, comprenant : 

- une premiere coque rigide definissant un corps (2) destine a 
5 recevoir le pied d'un utilisateur et s'etendant suivant une direction 

d'allongement (8), 

- une deuxieme coque rigide definissant une tige (4) destinee a 
recevoir la jambe de l'utilisateur et s'etendant sensiblement suivant une 
direction d'etevation (10), 

1 o - une articulation (6) reliant le corps et la tige, ladite articulation 

autorisant la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation (8, 12) sensiblement perpendiculaires entre eux, 
caracterise en ce que ladite articulation autorise en outre une translation des 
axes d'articulations par rapport au corps pour amener les axes de rotation de 
15 1'articulation sensiblement en concordance avec les axes de rotation du pied 
par rapport a la jambe de l'utilisateur. 

2. Article chaussant selon la revendication 1, caracterise en ce que 
1'articulation comprend au moins un element elastiquement deformable (14, 
14') tendant a ramener l'article chaussant dans une position initiale. 
20 3. Article chaussant selon la revendication 2, caracterise en ce que 

1'articulation comprend deux elements elastiquement deformables (14, 14') 
disposes symetriquement par rapport a la direction d'elevation (10) et 
presentant des caracteristiques m6caniques differentes. 

4. Article chaussant selon la revendication 2 ou la revendication 3, 
25 caracterise en ce que chaque element elastiquement deformable comprend 
deux nervures (16, 18) sensiblement en forme de V ou de U, de sorte que 
chaque nervure comprenne deux branches (16a, 16b ; 18a, 18b) comportant 
chacune une premiere extremite (16a,, 16b 1 ,18ai, 18bi) etune deuxieme 
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extremite (16a:?, 16b2,18a2, 18b 2 ), les premieres extremites de chaque nervure 
etant reiiee entre elles et les deuxiemes extremites de chaque nervure etant 
reliees pour Tune des branches (16b, 18b) au corps et pour l'autre des 
branches (16a, 18a) a la tige. 
5 5. Article chaussant selon la revendication 4, caracterise en ce qu'il 

comprend en outre un materiau elastiquement deformable (36), different de 
celui des branches, s'etendant entre les branches de certaines au moins des 
nervures. 

6. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 2 a 5, 
10 caracterise en ce que l'articulation comprend en outre au moins un pivot (24, 

26) interpose entre Ie corps et la tige guidant la rotation de la tige par rapport 
au corps autour d'une direction transversale (12) sensiblement 
perpendiculaire a la direction d'allongement et a la direction d'elevation. 

7. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
15 precedentes, caracterise en ce que la direction d'elevation et la direction 

d'allongement definissant un plan median, Particle chaussant comprend en 
outre des butees pour limiter rampJitude de rotation (on, ct 2 ) dans le plan 
median a une valeur comprise entre 50 degres et 60 degres. 

8. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
20 precedentes, caracteris<§ en ce qu'il comprend en outre des butees pour 

limiter l'amplitude de rotation (9|, 0 2 ) suivantla direction d'allongement a 
une valeur comprise entre 25 degres et 35 degres. 

9. Article chaussant selon l'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que ladite articulation autorise une translation 

25 uniquement suivant la direction d'elevation. 

10. Article chaussant selon l'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que les deux axes d'articulation (8, 12) sont 
sensiblement perpendiculaires a la direction d'elevation (10). 
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11. Article chaussant selon 1'une quelconque des revendications 
pr£cedentes, caract6ris<§ en ce que l'amplitude de translation des axes 
d'articulations par rapport au corps est comprise entre 5 millimetres et 15 
millimetres. 
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